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TRM500

akD’tec

Controlador de temperatura

1 Funcionamiento

El TRM500 es un controlador de temperatura versatil que posee una corriente de conmutaciéon que
alcanzan los 30 A. El equipo tiene una entrada universal para la conexion de un amplio rango de
termérresistencia (RTD) y termocuplas asi como de una entrada digital. Puede ser configurado con una
salida tipo relé, una salida para alarma y una salida de lI6gica DC. Las salidas pueden ser configuradas
para diferentes tareas (ver Apéndice A). El controlador puede ser configurado de forma rapida usando
tres teclas.

Funciones:

—  Control On-Off o PID (ver Fig. 1)

—  Control manual

— Display digital de 4 digitos de 20 mm, segundo display opcional

—  Filtro digital en la entrada con constante de tiempo ajustable

— Linealizacion personalizada de 2 puntos

—  Entrada digital (inicio/parada remoto o cambio en setpoint) (ver Apéndice D)

—  Alarma segun rango de temperatura

—  Salida auxiliar para alarma

—  Salida légica adicional (SSR)

—  Salidas configurables (ver Apéndice A)

—  Funcion Autotuning (ver Apéndice C)

—  Compensacion de union fria

—  Calibracion de entrada (ver Apéndice E)

— 9 LEDs para indicar estado.

Guia para el pedido:
TRM500-X

5A - relé 5 A display. Digitos de altura 20 mm
30A - relé 30 A, display. Digitos de altura 20 mm
+display. Digitos de altura 10 mm|

2 Seguridad

Aseglrese que el dispositivo se encuentre completamente desconectado
de la fuente auxiliar de poder antes de empezar cualquier trabajo de
mantenimiento o reparacion.

/N ADVERTENCIA

Conecte la fuente de poder solo después de haber completado por

/N PRECAUCION
completo el cableado.

No utilice el equipo en lugares donde se encuentren gases inflamables o

/\ PELIGRO : :
explosivos en el aire.

3 Especificaciones

Tabla 1. Especificaciones generales
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Fig. 2 Diagrama de blogues
4 Instalacion y cableado eléctrico
Elementos Orificio

de fijacion de montaje

Fig. 3 Montaje y dimensiones
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Fig. 4 Cableado eléctrico
La seccion maxima del cable es 0,75 mmz2.

iento

El mantenimiento técnico debe ser realizado por lo menos cada seis meses por el personal de

Tension de alimentacion

230 (96...264) V AC; 50 (47...63) Hz

Potencia consumida, max. 5 VA
Termorresistencia (RTD) Pt50, Pt100, Pt500, Pt1000, Ni100, Ni500, Ni1000
Precision 0.25%
Circuito de conexién 2-, 3-, 4-hilos
Tiempo de muestreo para 3-hilos 0.3s
Tiempo de muestreo para 2- / 4-hilos 0.2s
Resistencia del conductor, max. 15 ohm
Unién de referencia interno
Termocupla B,JKLLN,R, ST
Precision 0.50%
Tiempo de muestreo 02s
Resistencia del conductor, max. 100 ohm
Entrada digital Contacto de potencial libre
ON, resistencia max. 70 ohm
OFF, resistencia max. 1000 ohm

Relé de salida

5A /250 V AC (resistivo), 3A /30 V DC

OuUT1 optional 30A / 250 V AC (resistivo),
20A/30V DC
ouT2 5A /250 V AC, 3A /30 V DC (resistivo)

Relé de estado solido OUT3

0/5V, 25-40 mA

Dimensiones 96 x 48 x 100 mm

Cadigo IP frontal IP54, posterior IP20
Temperatura ambiente -20...+50 °C
Humedad hasta 80% (sin condensado)
Peso aprox. 160 g

Tabla 2. Tipos de sensores

Sensor Parametro Rango de medicién, °C
Pt50 P50 —100...+850
Pt100 L —100...+850
Pt500 P00 —100...+850
Pt1000 PiE3 —-100...+300
Ni100 A 00 —60...+180
Ni500 A500 —60...+180
Ni1000 RN = —60...+180
K LtPY —100...+1300
J P —100...+1200
L Pl -100...+800
N EPn —100...+1300
T LPE —100...+400
S LPS 0...+1750
R LPr 0...+1750
B LPL +200...+1800
T ‘fC T “iC
SP+A
Sp sp
SP-A
Relay t,s 0 t's
A A
N H
ON/OFF control ts PID control Ls
Fig. 1 Control

mantenimiento y debe comprender las siguientes tareas:

—  Limpieza de la carcasa para remover polvo, suciedad y cuerpos ajenos.
— Revisar los elementos de fijacion del equipo.
— Reuvisar el cableado del equipo.

Las indicaciones de seguridad de la seccion 2 deben ser tomadas en cuenta durante el mantenimiento.

6 Transporte y almacenamiento

El dispositivo debe ser transportado en cajas cerradas.

Se deben tomar medidas de proteccion contra golpes, vibraciones y humedad.

La temperatura de almacenamiento se encuentra en el rango entre -30...+60 °C.

El equipo no debe ser almacenado en lugares con atmdésferas que posean sustancias quimicamente

activas.

7 Contenido del paquete de entrega

- Manual del usuario

—  Controlador de temperatura TRM500 1
1
Apéndice A. Configuracion de salida
Configuracion de salida Logica de Alarma
ouT2
| ONI— — ]:l N(Dentro del rango)
ConF=1.U
or OFF! : : d
ConF=1.N ]
our2 : U (Fuera del rango)
Il ON i |:
ConF=2.U OFF i :
or
ConF=2.N ;
ouT2
ON ‘
I
OFF ! ;
ConF=3.U oUT ; t
ON |-
OFF -

Apéndice B. Displays y elementos de control

Display D1

- Valor medido (Operation)

- Setpoint (Operation)

- Senal de control (Manual)

- Grupo de parémetro (Setup)

- Nombre del parametro (Setup)

- Valor del pardmetro (Setup)

——— error (Falla en sensor, fallaen CJC
excede el rango de medicion)

TRM500

Display D2
- Setpoint (Operation)
- Valor medido (Manual)
- Sefial de control (Manual)
- Nombre del pardmetro (Setup)
- Valor del parametro (Setup)

SP1 - Encendido: SP1 or SP1+SP2 activo
- Parpadeo: correccién del setpoint

SP2 - Encendido: SP2 or SP1+8P2 activo
- Parpadeo: correccion del setpoint

TEMPERATURE TRANSMITTER

- siguiente paramstro
> 3's - final del men( (oUt)

J Breve - incrementar valor del parémetro

Breve - disminuer valor del parametro
- pardmetro previo

|

PROG
Breve - seleccionar um item ment (Setup)
- confirmacion de la modificaion y cambio
al pardmetro siguiente (Setup)
> 3's - cambio al modo Setup (Operation)
- canceler modificacion (Setup)

[ Tue - Encendido: T = limite de alarma superior

‘ Tnoam - Encendido: T dentro de limites de alarma ‘

‘ Toown - Encendido: T < limite de alarma inferior ‘

‘ ON - Encendido: OUT1 or OUT3 esta encendida ‘

AUTO- Encendido: Control activo
- Parpadeo: Autotunin PID

[ ALARM - Encendido: falla en sensor y lo excede limites de alarma ‘

‘ MAN - Encendido: Control manual activo
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1. Cambio del Setpoint

Apéndice D. Configuracion entrada digital (Parametro InP.F)

InP.F = mAn1 - cambio a Manual, cuando regresa- control con el ultimo setpoint
InP.F = mAn2 - switching to Manual, cuando regresa - control con el ultimo valor medido
de temperatura en lugar del setpoint

3. Control on/off
A

SP1

e
DI

A 3Sp2 1a. Cambio SP1/SP2 inP.F = Set2
/\ /\ SP1 = 285
NS Y SP2 = 40
SP1 Valor medido=>
SP1=>
_ - o
DI DI
> Valor medido =>
InP.F = Set2 - cambia SP1/SP2 o
InP.F = Add2 - cambia SP1/SP2+SP2 SP2 =>
Dl ——
2. Cambio a Manual
A Valor medido =>
SP1 =>
SP1 @ @
/ Control signal 1b. Cambio inP.F = Add2
— —_— manipulation SP1/SP1+SP2 SP1 = 285
DI DI SP2 = 40

InP.F = r-S - control on/off

Parpadeo Y1

\

Valor medido =>

Dl—
Valor medido=>

SP1+SP2 =>
DIl ——

Valor medido =>

SP1 =

ApéndiceE. Calibracion

2a. Control Manual, indicacbn
,Seval Temperatura/Control*

inP.F = mAn1
P.ini = 0.0
P.ind = t-P

Valor medido =>

Setpoint =>

Dl ——

Valor medido =>

Sefal control =>

Manipulacién
Senal de control

Senal control=>

Valor medido=>

Valor medido=>

Senal control=>

DI ——

Valor medido=>

Setpoint=>

2| siinP.F = mAn2 luego
"| Setpoint = dltima
s| valor medido

Valor medido=>

Setpoint=>

D| —_—
Senal control=>

Valor medido=>

Sefial control=p>

Valor medido=>

Dl ——

Valor medido=>

Setpoint=>

2b. Control Manual, indicacén ,Senal de control”

inP.F = mAn1
P.ini =0.0
P.ind =P

Manipulacién
Senal de control

SiinP.F = mAn2 luego
Setpoint = Ultima
valor medido

@aotor de calibracion Y1=

®

Para

Conecte una caja de décadas de resistencia (para RTD) o una sefial en mV (para TC)

calibration el promer punto:

como una sefal de referencia en la entrada ,Sensor*

Valor medido = ‘

St

540

= ||

segun la senal
de referencia

Valor parpadea

£ | Adjust temperature, :

segun tabla
derefencia
® ©

Guardar factor de calibracién Y1

| RPLY

Lorr

No guardar factor de
calibracion Y1

2do punto de calibracion . .
Si es requen rido

Guardar factor de calibracién Y2

L RPLY]

No guardar factor de
calibracion Y2

Lorr

3do punto de calibracién
Si es requen rido

[RPLY|

Guardar factor de calibracién Y3

No guardar factor de
calibracién Y3

A Regresar al mend
,Calibration”
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